Pracovni list — vzdalené ovladany experiment

Vzdalené Fizeni (ZS) Robot v bludisti

Fyzikalni princip

U tohoto experimentu mdate moznost seznamit se se zdkladnim principem vzdaleného fizeni.
V technické praxi se cClovék cCasto setkava s ptfipadem, Ze znejriznéjSich divodi (financnich,
bezpecnostnich, technickych apod.) nemiize byt pfimo v mistnosti, kde probiha méteni nebo ovladani
né&jakého piistroje resp. experimentu. Diky vhodnému softwaru lze ovSem prostfednictvim internetu
vzdalené ovladat piistroj resp. experiment z libovolného mista na svété v libovolném case. Muzete
tedy provadét méfeni v laboratofi, ktera je od vas stovky ¢i tisice kilometru vzdalena. K experimentu
muze byt v jeden okamzik pfipojeno vice uzivateli, ale pouze jeden jej mize ovladat, ostatni musi
pockat ve fronté. Experiment pfedstavuje vzdalené ovladani pohybu robota cestami labyrintu.

Cil

1. Seznamit se s vzdalen¢ ovladanym experimentem Robot v bludisti.
2. VyzkouSet si vzdalené fizeni experimentu pfes internet.

Pomuiicky

Pocitac s ptipojenim na internet.
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Obr. 1: Webova stranka, z které l1ze experiment vzdalené ovladat.

Na webové strance http://rcl.physik.uni-kl.de/ (viz obr. 1) si nejprve vyberte jazykovou mutaci
(nejlépe angli¢tinu, viz Cislo 1) a poté kliknéte na napis "RCLS" v horni modré 1isté€ (viz Cislo 2).
Na dalsi webové strance se vam v levé Casti zobrazi seznam vzdalené ovladanych experimentt.
Kliknéte na polozku s nazvem "Robot in a Maze" (viz ¢islo 3) a otevie se vam nova webova stranka
S timto experimentem (viz obr. 2). Na této webové strance si muzete v levém modrém sloupci precist
0 tomto experimentu (teorie, sestava experimentu apod.). Pokud chcete pfejit k méfeni, musite
kliknout na napis "Laboratory” (viz ¢islo 4). V levé Casti obrazovky je obraz z webové kamery, ktery
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sleduje aktudlni zmény na experimentu (viz ¢islo 5). Pod timto obrazem z webové kamery je tlacitko
(viz Cislo 6), které umoziuje piepinat mezi dvéma webovymi kamerami (celkovy pohled; pohled
z robota). V pravé casti webové stranky je mozno ovladat pohyb robota (viz ¢islo 7). V horni ¢asti
stranky (viz ¢islo 8) se odpocitava cCas, ktery jesté¢ mate k provadéni experimentu. Maximalni cas je
200s. Pti jakékoliv aktivité na strance se ¢as zpét nastavi na maximalni hodnotu.
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Obr. 2: Webova stranka, z které 1ze experiment vzdalené ovladat.

Postup méreni

1. Zapnéte pocitac a piipojte se na internet. Experiment je umistén na webové strance
http://rcl.physik.uni-kl.de/ (viz obr. 1-2).

2. Pokud by se na této webové strance vyskytly chyby, vyzkousejte tento experiment v jiném
webovém prohlizeci.

3. Pokud je vSe v potadku lze ptejit k ovladani robota. Pomoci tlacitek v levé Casti webové stranky
(viz Cislo 7) se pokuste s robotem dostat do ¢asti labyrintu s tmavou podlahou. Piepnéte si na
pohled z druhé webové kamery (viz Cislo 6) a pokuste se projit labyrintem.

4. Vypracujte protokol o méfeni, ktery ma standardni &asti: Uvod, Teoreticka ¢ast, Experimentalni
¢ast (nameétena data, grafy, vypocty a tabulky), Zavér a Zhodnoceni méfeni.

Doplnujici otazky

1. Kterd z webovych kamer umoZiiovala lepsi orientaci v labyrintu a proc?
2. Pokuste se provést podobny experiment v laboratofi nebo ve tfide. Jaké pomticky budete k tomuto
pokusu pottebovat?
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